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Syfte

Kursens syfte dr att ge den studerande avancerat kunnande inom olika tillverknings- och
produktionsmetoder, genom att pa ett féretag som arbetar med automation omsitta sina
teoretiska kunskaper i praktiken. Den studerande ska efter avslutad kurs kunna tillimpa ett
foretags projektstruktur och -organisation, samt aktivt delta i lsningar av problem dir gillande

sikerhetsforeskrifter tillimpas.

Kursen bidrar till f6ljande av utbildningens 6vergripande mal: 10, 206, 30, 31.

Laranderesultat

Efter genomférd kurs ska den studerande kunna:

Kunskaper
1) anvinda de begrepp och uttrycksformer som ir typiska for Automation och Robotingenjor.

2) redogora for hur yrkesrollen fungerar i praktiken pa en arbetsplats.

Fardigheter
3) arbeta sjilvstindigt och samverka i grupp.
4) muntligen och skriftligen presentera en rapport pa ett sakligt och sammanfattande sitt, samt

analysera och diskutera resultaten av sivil sin egen som andras rapporter.

Kompetenser
5) sjdlvstindigt analysera fel och utfoéra service pa en automation/ robotcell.

6) ta fram och presentera utvecklingsméjligheter och forbattringstorslag.

Innehall

- Praktisk tillimpning av tidigare i utbildningen forvirvade teoretiska kunskaper
- Praktiskt arbete inom yrkesrollen pa en arbetsplats
- Muntlig och skriftlig kommunikation

Undervisningsformer
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Undervisning sker i form av Larande i arbete och uppf6ljande seminarier.

Undervisningen bedrivs normalt pa svenska men undervisning pa engelska kan forekomma.

Kurslitteratur pa engelska kan forekomma.

Férkunskapskrav

Grundliggande behorighet samt

- Praktisk ellira 100 p med ligst betyg G/E/3

- Elektromekanik 100 p med ligst betyg G/E/3
- Mekatronik 1, 100 p med ligst betyg G/E/3
fran programmet El- och energiprogrammet
eller motsvarande kunskaper.

Examination och betyg
Kursen bedoms med betygen Icke godkint, Godkint eller Vil godkint (Yh).

Kursens slutbetyg baseras pa en sammanvigning av resultaten i samtliga examinationsmoment.
Liranderesultat 1 och 3 examineras med genomférande av LIA (15 Yhp).
Liranderesultat 2, 4, 5, och 6 examineras med skriftlig rapport (1o Yhp) samt muntlig

redovisning (5 Yhp).

Poingregistrering av examinationen for kursen sker enligt f6ljande system:

Examinationsmoment Omfattning | Betyg
LIA - Genomférande! 15yhp IG/G

LIA - Skriftlig rapport 10 yhp IG/G/VG
LIA - Muntlig redovisning 5yhp IG/G/VG

! Bedoms av kursansvarig utifrin LIA-handledarens observationer och den studerandes reflektioner

Betygskriterier

« For betyget Godkind ska den studerande uppfylla kraven i enlighet

med kursens liranderesultat.

« For betyget Vil Godkind ska den studerande utéver kraven f6r godkind, sjilvstindigt
kunna analysera och reflektera 6ver olika produktionsmetoder och komma med
forbattringsforslag eller utvecklingsmojligheter.

Kurslitteratur

Meddels senast fyra veckor fore kursstart.
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